IRM203-UNI

7. Configurar

U ser M an ual c € 2200 @ Funcion Menu Contenido Valor basico Explicacion
Establecer tiempo Establezca el tiempo de retencion cuando el
de retencion de | ¢ _r Y sensor IR detecta un objeto. Debe establecerse e . - - _—
Y = . . i L~ 5 Lt Ll | 2sec Lz |30 sec i3 |60 sec it
1. Composicidn 2. Tamano de la apariencia ggtenqon para en mas de 30 segundos cuando cumple con
guridad EN16005.
I
Y ~N i Configuracion Es posibl fi I li
Cubiert ) ) ; 60 : _ Es posible configurarlo para que no se usen lineas
ubierta superior ACCEsorios ; > G g:tgrc]ii% ge N2~ 2 3| innecesarias entre las tres lineas de deteccion oc3
; 2 ‘ de infrarrojos. del sensor IR.
© @
- ( o ! ] W 425 No hay anormalidad durante el uso normal,
Etiqueta de dibujo — Ajuste del modo | o~ ¢ | Pero cuando es detectado por los ojos y esta en mal man
de construccion. 1 ‘ | de ojo. H3b~03 estado, el mal funcionamiento puede minimizarse al | =2
Conector Botén de menu 265 Unidad : mm configurarlo para que no detecte los ojos.
Botén de cambio de valor establecido
Visualizacion del ment Botén Apli fi i6 — i iTe . ) . -
P IguracTI(c;?niuo de ajuste de angulo IR 3. Indicacion LED If multiple sensors are installed in close proximity,
Manual Frequency o4~ | set different frequency settings to minimize o4t
' ® Verde En espera Setting sensor crosstalk
Escala de angulo IR Radar sensor unit ’
N Cable 2.5m ® Azl Deteccion de radar ) ) _ Cuando el sensor IR del sensor de seguridad lo
Indicacion LED Radar sensitivity Indicacion dCO"f'gurr‘i"g'%”es 1 i~ 12| detecta, el estado de salida del contacto de o
(Verde/Rojo/Azul) o ) © seguricad. seguridad se puede establecer en NO / NC.
@@W LED Roi Deteccién infrarroja o
— - ® Rojo deteccion infrarroja + deteccion radar.
visualizacion del Sensor de Control de area de o Controlde | Tornillo de fijacion Establezca la : i
valor de ajuste infrarrojos deteccion IR sensibilidad de radar La reflectancia infrarroja es direccion de nE~nag El sensor de radar se puede configurar en = =t Uni T Bi
~— ® Verde + Rojo ; : deteccion del LD UOL | pidireccional o unidireccional. HE
demasiado baja. sensor de radar. — ~ - =~
4. Precauciones al instalar 5. Especificacion Configuracién Cuando se detecta, el estado del contacto de
Montado a una altura .50 mm desde la parte Co.mpruebe si’ hay Evite la condensacion Model IRM203-UNI . de contacto de EE { ~EEE salida de la ACTIVACION se puede establecer EEE Eg: /. — I_IEE —% /.
de menos de 3 metros, inferior de la tapa de la objetos en el area alrededor del sensor. Detection method Infrared & Radar sensor detection ACTIVACION. en NO /NC. / ~NO s ~"NC
puerta automatic. de deteccion. Installed height Maximum 3m
_—— Supply voltage AC(~).DC(=)12~24V £10 [% 0/60[Hz )
—_— B — = PRy 9 DC(=) [%] @ 50/60[Hz] Configuracion Puede establecer el estado de salida de la Radar Radar IR Radar IR Radar IR
Power consumption |AC12V: 300[mA] (Max) / AC24V: 200[mA] (Max) de salida de {0i{~{DH | ACTIVACION (contacto abierto) al detectar ' TR RIS I AR O g (A
3m _ )y DC12V: 160[mA] (Max) / DC24V: 80[mA] (Max) i _ ' o4 o2 M+ /|03 + / T e
(9.8ft) 0 ACTIVACION. objetos y humanos. N U, N S, - NS
) _M"% Relay 1A / 24VDC
%} Output Photo Mos| Maximum voltage: 400V, maximum current: 120mA Radar R IR Radar
: : : : . Maximum output internal resistant: max. 35Q Ajuste 'dle TSTE Puede establecer si operar el sensor IR y . y y
Tenga cmdgdo dor){je Tenga cm_d’ado con la Instale en el Lugar donde A_Juste de frgcuenma Test input 6[mA] @ 24[VDC] operacion [RRIad K| el sensor radar (R + { ||-:I N 3
el lugar de instalacion |acumulacion de nieve y haya poca luz solar diferente al instalar Weight 250[g] IR/ RADAR. !
esté expuesto a lluvia |agua en el piso del sitio reflejada del piso. varios cerca.
excesiva. de instalacion. Color Black s d fi la activacion (ON / OFF) de |
R Accessories Cable, mounting template, User Manual, mounting screws Confiquracion SSﬁZ?ﬁeeeﬁ?rgé%uézr ?uaecbgazggrgda or el ) de la WiROW TEST | Wih TEST | without TEST WiROW TEST | Wih TEST | without TEST
B = Operating temperature| —20 ~ 50[°C] de engt]rada eTa =T P 9 p = e B e =T ‘ .
- — oy ta~{ 3l | controlador automatico de puerta que cumple con 3 a0 i i Bl
Operating humidity 0 ~ 90% de prueba. el estandar europeo EN16005. Debe establecerse _— -
— - en 131 para cumple con EN16005. No response to the test input Responded to the test input
N Specmf:atlons of IR sensor. . _ - — - - -
Detection method Active infrared reflective Si la reflexion infrarroja es demasiado baja durante 0
Meétodo de instalacion para maximizar la eficiencia de deteccion. Put:dle verse afectado por Detection output time] 0.5 seconds Bajo reflejo. {4~ {1t | los diagndsticos ambientales, puede desactivar la L
metal cercano (sensor A i i
@ de radar). ¢ Response time Within 0.2 seconds sefial de error de baja reflexion.
® Retention time 2 seconds, 30 seconds, 60 seconds, Infinite Restablecer =
0000000000 C d . -
5 e error de baja reflexion.
% Specifications of Radar sensor configuracion. = !
Movimiento o Movimiento N Detection method moving detection
\ Transmit frequency | 24.125GHz 8. Indicacion de area de deteccion
lateral de la puerta Vista superior Response time Within 0.1 second
Retention time 0.2 second

6. Informacion de montaje y cableado

@® Coloque la calcomania de dibujo de
construccién a menos de 50 mm de
la parte inferior de la cubierta de la
puerta automatica.

# L3 3

Max 50mm

@® Taladre orificios en el orificio del
tornillo de fijacion y el orificio del

cable de alimentacion.

® Como se muestra, desarme usando la destornillador.

@ Cableado del controlador.

Rojo ===

Negro mmm ::' Power (AC/DC 12V~24V)
Blanco = L

g]@ Verde mm ::| Activation Output

Amarillo ==

Azul ::| Safety output

Gris == :l Test Input + (DC 12~24V)
Marrén mmm Test Input -

/\ Precaucion

No use tornillos
avellanados.

5

X

® Conector de alimentacion.

\Longilud minima 80mm del cable.

@ Montaje de la cubierta.

Cdmo quitar la tapa después de la instalacion.

1. Inserte el controlador como se muestra.
2. Inserte el destornillador en la ranura inferior y girelo en sentido antihorario.

Infrared detection area depth adjustment

Ajuste de ancho de zona de deteccion del sensor IR.

Estrechamentt

y A

[ Cerca] [Lejo]
1.0[m]‘ .»o‘.s 0 1.|0[m]‘ ! 05
-8" Angle setting (+4” Angle setting
. . ] ;uerta 20 /’ puerta2 0
il . X
Tornillo de ajuste ;2 B4 22
3.0 3.0

3 2 1
row  row row

3 2
oW row row

Cerc@ Lejo

toque la puerta.

X Tenga cuidado de no dejar que el area de deteccion

Ala larga @ @

2.0[m]
1.0
2.0
53
3.0
R
Estrechamente
>
Alalarga

2.En el estado anterior, sostenga la parte superior
del médulo con el dedo indice y tire de él hacia adelante.

Coémo quitar y ensamblar el modulo de deteccion del sensor de radar.
1. Aplique su dedo indice ligeramente

en la direccién de la flecha. hacia la derecha y méntelo.

3. Después de quitar el médulo, girelo 90 grados

Indicacion de zona de deteccion del sensor de radar.

(Installed height: 2.2 m)

Angulo

vertical de modulo

de deteccion.
@ S3: 3 Step(15°)
@ S6: 6 Step(30°)
@ S9:9 Step(45°)

325215 105005115225 3m

325215105005 115225 3m

&

Angulo vertical de médulo
de deteccion.

@ S3: 3 Step(15°)

@ S6: 6 Step(30°)

@ S9:9 Step(45°)

=

1




9. Verificacién de operacion 11. Antes de solicitar un AS

Angulo vertical de médulo de deteccion. Control de sensibilidad IR Problema Estado de LED Causa Como solucionar
Complete la instalacién y camine hacia el area de deteccion del sensor.
Si cree que el area de deteccion no es correcta, consulte el elemento 8 del manual para ajustarla. Inserte el conector del sensor
El uso del localizador infrarrojo SF100 facilita el ajuste del area de deteccion. = Mal contacto del conector del sensor hasta que se suena clic
También puede aumentar la sensibilidad de la deteccién infrarroja girando el ajuste de
sensibilidad infrarroja en el sentido de las agujas del reloj si siente que no se detecta ninguna Sumini .
> 5 . . > . . . : uministre el voltaje correcto al sensor.
cantidad de deteccién. Si no hay nada en el area de deteccion de infrarrojos y realiza La puerta no se abre cuando Apagar Falla de voltaje (12~24\J/ ACIDC)
una operacioén de deteccion, puede disminuir la sensibilidad de deteccién de infrarrojos girando el Control de una persona se acerca.
control de sensibilidad en sentido antihorario. sensibilidad de radar Verifique el manual y verifique
Mal cableado nuevamente el cableado correcto.
= - - La sensibilidad de deteccion esta Increase the radar sensitivity volume
10. Sefal de salida de seguridad Verde configurada demasiado baja para to an appropriate value.
el entorno instalado.
Salida de seguridad / Configuracion de entrada de prueba. S oS oo [Fimine cualquier objeto en movimiento
When it is used in automatic door controller in compatible with European standard EN16005, alta para el entorno de instalacion dentro del area de deteccion.
the safety output signal timing can be checked based on the timing diagram below. The radar sensitivity volume has Reduce the radar sensitivity
been set too high relative to the volume to an appropriate value
installation environment. according to the manual.
PR Limpie la lente del sensor y use la
. Cuando la puerta esta abierta, Polvo, escarcha o gotas - ) -
L_a pL_Jert'a se at_)re y se cierra la puerta roja o azul se cierra y de agua en la lente. cubierta para lluvia WC-IR/ BL si
sin ningun motivo L i es necesario.
hay movimiento en el area de
(efecto fantasma). ” ] ] =
2 1 2 1 2 1 deteccion. El 4rea de deteccion se Cambie la configuracion
8 8 8 8 821 superpone con otros sensores. de frecuencia de salida luminosa .
Apagado No reconocido Reconocimiento No reconocido
Hojas caidas.
Nevando. Activa el modo ojo.
Los bichos pasan.
Menu : ~CDAmarilio : ~CDAmarillo D Amarillo : ~C Amarilio C amarillo ; »C Amarillo
N.O. 07! X B (K L (K El &rea de deteccion cambia con el | El drea de deteccion cambia con
. . HY HY HY Y . . .z . . v
| amAl P e An @& Azl e A &= Azl ;e A ajuste del tiempo de retencion de el ajuste del tiempo de retencion
seguridad establecido en infinito. de seguridad establecido en infinito.
Menu ;. ~CAmarill ( D Amarrillo : ~C Amarillo ( ™ Amarillo -C— amairillo ( > Amarillo
N.C. 17 K X K K ‘ Mal cableado. Verifique el manual y verifique
e @D Azul : @D Azul @ Azul Rojo nuevamente el cableado correcto.
Elimine los objetos altamente
Salida de contacto de La puerta automatica aun S . . reflectantes como el papel blanco del
Prueba de respuesta :gup”rig:n respuesta esta abierta. Reflexién infrarroja demasiado. area de deteccion o reduzca la
configuracion de deteccion.
_ _ Azul Hay un objeto en movimiento en el Elimine el objeto en movimiento.
area de deteccion de radar.
Ajuste la altura de instalacion o ajuste
I, ; ; .| la sensibilidad infrarroja. Ademas
i Reflectancia infrarroja demasiado baja.| . ) ’
No prueba Pruebas No prueba Verde + Rojo : 181 sies necesario, use el menu Ignorar
Menu errores de bajo perfil.
El
12. Cubierta de lluvia (Se vende separadamente)
Menu . . . .
Gri sensor Gri sensor A i \
130 ris  SeNSOl _L rls_-l i _sensor Protege el sensor de la nieve y la lluvia durante la instalacién externa & S “
DC12~24V — = . ' s
Y X3 =14 MODEL : WC—IR/BL
T+ T 7
Marrén  — Marrén
. . Marrén
Gris : DC 12~24V, Marrén : OV Si no fluye corriente,
es el estado de prueba. —
Salida de deteccidon de movimiento -
13. buscador de punto (spot finder) (Se vende separadamente)
o - Este producto es un dispositivo que puede encontrar facilmente el area de deteccion infrarroja midiendo la intensidad de la sefal infrarroja
Menu (Lt 1 Menu I'I_IL‘
Receptor de luz infrarroj ( IR Sensor
sensor de sensor de sensor de sensor de sensor de sensor de cepto uz Infrarroja _-0°~ 25° 0°~ 25°
radar radar radar radar radar radar, e M/‘
3 2 1 3 2 1 3 2 1 3 2 1 3 2 1 3 2 1 (O) (0)()()
.
Apagado No se detecta Detectado Apagado No se detecta Detectado
<Disclaimer> The manufacturer shall not be held responsible for below
NO :"%‘ ' Verde = e /_- Verde Verde Verde /_-Verde 1. Misinterpretation of the installation instructions, poor connection, random disassembly and inappropriate installation.
e HA —CBlanco —C= Blanco —C= Blanco —C=Blanco —C= Blanco —C Blanco 2. Damage caused by inappropriate transportation.
3. Accidentes o dafios causados por desastres naturales (terremotos, rayos, vientos, inundaciones, etc.).
M /—- Verde '—- Verde Verde /—- Verde Verde /—- Verde L . . . L L . . L . . . . .
N.C ,-E.EE —CBlanco —C Blanco —C Blanco —CBlanco —— Blanco — > Blanco 4. Pérdida de ganancias operativas, interrupcion, pérdida de informacion de ventas y otras pérdidas financieras debido al mal funcionamiento o uso del sensor.
Aoe 5. Compensacion total por encima del precio de venta.




